Spis kodéw funkcyjnych E600

UWAGA!!! - Wazne
Niniejsza skrécona instrukcja obstugi stuzy jako odniesienie parametréw i w zaden
sposo6b nie zastepuje oryginalnej instrukcji obstugi. Do pracy z urzadzeniem,
uruchomienia, parametryzacji, eksploatacji, prac konserwatorskich nalezy
korzysta¢ zawsze z w petni zrozumiatej i oryginalnej instrukcji obstugi. Nalezy
przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa zawartych w oryginalnej instrukcji oraz
okreslonych normami i przepisami, oraz zapewni¢ zawsze i wszystkim dostep do

dokumentacji technicznej.
Dostep do dokumentacji na stronie internetowej: www.hfinverter.com

Symbole uzyte w instrukcji obshugi:

Zagrozenie elektryczne!
Niewlasciwa instalacja lub uzytkowanie przemiennika czestotliwosci E600 moze spowodowaé zagrozenie Zycia,
zdrowia ludzkiego lub nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

Goraca obudowa!
Obudowa urzadzenia moze mie¢ podwyzszona temperature, nie nalezy jej dotykaé podczas pracy i bezposrednio po
wylaczeniu zasilania.

OSTRZEZENIE!
Niewlasciwa instalacja lub uzytkowanie pr iennika moze sp d ¢ zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

‘Wyladowania elektrostatyczne!
Jesli nie beda przestrzegane wymogi dotyczace rozladowania elektrostatycznego moze doj$¢ do uszkodzenia plyty
PCB.
Pomocne informacje dotyczace urzadzenia.

UWAGA: Brak przestrzegania podstawowych norm bezp wa moze spowod ¢ ia fizyczne.
Prawo autorskie
Niniejsza dokumentacja jest prawnie chroniona. Wszelkie rozpow hnianie, przedruk, takze we fragmentach, jak réwniez

odtwarzanie ilustracji, nawet w zmienionym stanie, wymaga uzyskania pisemnej zgody producenta.

Ograni ie od odpowied:
‘Wszystkie zawarte w niniejszej instrukcji obslugi informacje techniczne, dane i wskazéwki montazu, podlaczenia,

programowania i obslugi, s zgodne z ostatnim stanem przekazania do druku i uwzgle ja nasze dotych

do$wiad ie i ori j¢ wedlug naj j wiedzy. Producent i dostawca nie ponosi zZadnej odpownedznalnoscl za szkody
d nieprzestr iem instrukcji, uzytkowanlem urzad godni zpr wym

apllkacm, naprawami, nied lonymi przerébkami ani uzy i ied lonych czesci iennych.

Firma HF Inverter Polska i Eura Drives nie ponosza odpowiedzialno$ci za Zadne straty i szkody spowodowane nieprawidlowym
montazem i uzytkowaniem.

Zasady bezpiecznej pracy
Wytyczne dotyczace bezpiecznej pracy

Tylko wykwalifikowane osoby z stosownymi uprawnieniami moga si¢ zajmowac instalacjg przemiennikow czestotliwosci

. Nie wolno wykonywaé¢ zadnych prac, kontroli i wymian elementéw sktadowych przetwornicy kiedy mamy podawane napiecie|
zasilajgce. Przed przystapieniem do tego rodzaju prac nalezy si¢ upewni¢ czy uktad zasilania jest w sposdb pewny i trwaty|
odtgczony od przemiennika. Po odtgczeniu zasilania nalezy odczeka¢ przynajmniej czas wyznaczony w tabeli ponizej lub aZ
napiecie na szynie DC spadnie do wartosci 36V DC.

Tabela z czasami oczekiwania przed bezpiecznym przystapieniem do prac przy przemienniku:

Moc przemiennika | Minimalny czas oczekiwania
do 5,5kW/400V | 5min

Radiator moze podczas pracy ulega¢ nagrzaniu. Nie dotyka¢ poniewaz moze doj$¢ do poparzenia.

> B> B

. Montaz i prace wykonywane przez osoby nieprzeszkolone, bez stosownych uprawniert moga doprowadzi¢ do pozaru, porazenial
pradem elektrycznym lub innych obrazen

. Dotykanie zaciskéw toréw pradowych wewnatrz przemiennika grozi porazeniem

. Nie podtgczac¢ zasilania do zaciskéw wyjéciowych U, V, W oraz zaciskéw ochronnych PE/E

. Nie instalowa¢ przemiennika w miejscach bezposrednio nastonecznionych, nie zatyka¢ otworéw wentylacyjnych
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. Wszystkie zaslepki i ostony powinny by¢ zainstalowane przed podaniem napigcia celem unikniecia przypadkowego porazenia
. Czedci i elementy wewnatrz przemiennika sg elektrostatyczne. Nalezy dokona¢ pomiaréw i podjgé odpowiednie dziatanie celem|
uniknigcia wytadowania elektrostatycznego.

Dostawa i montaz

. Przemiennika nie wolno instalowa¢ w $rodowisku tatwopalnym i/lub wybuchowym, gdyz moze sta¢ sie przyczyng pozaru i/lub|
eksplozji

. Opcjonalne uktady hamowania dynamicznego (rezystory hamujgce, moduty hamujace, choppery, uktady zwrotu energii) nalezy|
zawsze podtgczaé zgodnie z schematem

. Nie nalezy uzywac przetwornicy jezeli stwierdzono jakiekolwiek uszkodzenia lub braki w elementach przetwornicy

. Nie wolno dotyka¢ elementéw przemiennika za posrednictwem mokrych lub wilgotnych narzedzi, ta sama zasada dotyczy|
elementéw ciata poniewaz grozi to porazeniem

. Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce i narzedzia instalacyjne aby zapewni¢ normalne i bezpieczne funkcjonowanie przetwornicy
tak aby unikng¢ zranienia lub $mierci

. Unika¢ wstrzaséw podczas dostawy i montazu

. Przenoszac lub montujgc uktad nie nalezy przemiennika trzymac¢ za ruchome ostony poniewaz grozi to przykrym upadkiem

. Nalezy przemienniki instalowa¢ w miejscach ogéInie niedostepnych, szczegdlnie z dala od dostepu dzieci

. Przy instalacjach przemiennikéw na duzej wysoko$ci powyzej 1000m, nalezy obnizy¢ warto$ci znamionowe zgodnie z wykresem|

A obcigzenia prgdowego w funkcji wysoko$ci. Redukcja mocy (pradu) jest spowodowana pogorszeniem chtodzenia.
. Do wnetrza przemiennika nie mogg wpasc¢ zadne elementy przewodzace, typu $ruby, przewody itp.
. Podstawowym obowigzkiem podczas instalacji przemiennika jest zapewnienie wiasciwego uziemienia przemiennika ktéregol

rezystancja nie bedzie przekraczata 4Q. Wymagane jest oddzielne uziemienie silnika i przemiennika. Szeregowe taczenie|
uziemien jest zabronione.

. Oznaczenia L1 (R), L2 [s], L3 (T) oznaczajg zaciski wejsciowe, czyli zasilajace, a oznaczenia U, V, W oznaczajg zaciskil
wyjéciowe, czyli silnikowe. Zte podtaczenie moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
. Jezeli przemiennik jest montowany w szafie sterowniczej nalezy zapewni¢ odpowiedni system chtodzenia, a urzagdzenie powinno

by¢ zamontowane w pozycji pionowej. Jezeli w szafie mamy kilka przemiennikow nalezy je instalowac obok siebie z zachowaniem|
odpowiednich odstgpéw. Jesli zachodzi potrzeba montazu urzadzen w kilku rzedach nalezy zamontowaé odpowiednie termiczne|
przektadki izolacyjne, lub instalowa¢ urzadzenia naprzemiennie.

. Przewody sterujgce powinny by¢ jak najkrétsze, celem uniknigcia zaktécen indukowanych z innych przewodoéw i urzadzen.

. Nalezy zawsze sprawdzi¢ stan izolacji silnika i przewodéw przed pierwszym podigczeniem przemiennika lub kiedy uktad byl
ponad 3 miesigce nieuzywany. Ma to na celu wyeliminowanie uszkodzen modutéw IGBT na skutek wadliwej izolacji urzadzen.

. Nie wolno instalowa¢ po stronie wyjsciowej zadnych warystoréw i kondensatoréw poniewaz przebieg napiecia wyjsciowego jest

falg tetnigcg co na skutek podwyzszonej amplitudy napigcia wyjsciowego moze uszkodzi¢ zainstalowane elementy i doprowadzi¢
do uszkodzenia przemiennika. Ponadto nie nalezy instalowa¢ po stronie wyj$ciowej wytacznikéw i stycznikéw.

Przed uzyciem
Sprawdzenie zawartosci

A Po otrzymaniu produktéw nalezy:

1. Sprawdzi¢ opakowanie pod katem uszkodzen lub zawilgocenia. W przypadku stwierdzenia uszkodzenia lub zawilgocenia nalezy skontaktowaé sig z|
regionalnym biurem celem uzgodnienia dalszego postepowania.

[2. Zapozna¢ sie z oznaczeniami i danymi technicznymi na opakowaniu urzadzenia celem upewnienia sie ze zaméwione urzadzenie jest wtasciwego
ypu. W przypadku kiedy urzgdzenie jest niewtasciwego typu nalezy skontaktowac sie z regionalnym przedstawicielem celem uzgodnienia dalszego|
ostepowania.

3. Sprawdzi¢ czy na urzadzeniu nie ma $ladéw wody, uszkodzenia lub $ladéw uzytkowania. W przypadku stwierdzenia wymienionych probleméw nalez

iskontaktowad sie z regionalnym przedstawicielem celem uzgodnienia dalszego postgpowania.

#@. Zapozna¢ sig z oznaczeniami i danymi technicznymi na urzadzeniu celem upewnienia si¢ ze zaméwione urzadzenie jest wlasciwego typu. W
przypadku kiedy urzadzenie jest niewtasciwego typu nalezy skontaktowa¢ si¢ z regionalnym przedstawicielem celem uzgodnienia dalszego|
ostepowania.

5. Sprawdzi¢ akcesoria zwigzane z urzadzeniem, w tym instrukcje obstugi, klawiature, karty rozszerzen itp. W przypadku stwierdzenia brakéw prosimy o
kontakt celem uzgodnienia dalszego postepowania.

Sprawdzenie danych konfiguracyjnych

A Przed przystgpieniem do korzystania z przemiennika nalezy:

1. Sprawdzié rodzaj obcigzenia celem eliminaciji przecigzen przemiennika podczas pracy, oraz sprawdzi¢ parametry nominalne zasilania silnika.
2. Sprawdzi¢ czy prad znamionowy silnika jest mniejszy od pragdu znamionowego przemiennika.

3. Sprawdzi¢ oczekiwang doktadnos¢ regulacji obcigzenia z doktadnoscig jakg posiada przemiennik.

#. Sprawdzi¢ czy parametry sieci zasilajgcej sg kompatybilne z parametrami zasilania przemiennika.

5. Sprawdzi¢ czy urzgdzenie musi by¢ doposazone w opcjonalne akcesoria komunikacyjne.

Srodowisko pracy

A Sprawdz ponizsze punkty przed faktyczng instalacjg i uzytkowaniem przemiennika:

1. Temperatura otoczenia musi by¢ ponizej 40°C. Jesli temperatura pracy przekracza 40°C, nalezy zredukowa¢ moc przemiennika o 3% na kazdy 1°
lpowyzej 40°C. Powyzej 60°C przetwornica nie moze pracowac.
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Uwaga: Dla przemiennika instalowanego w szafie sterowniczej temperatura otoczenia, oznacza temperature wewnatrz szafy.

[2. Temperatura otoczenia nie moze by¢ nizsza od -10°C. Jesli temperatura jest nizsza od -10°C, nalezy zastosowa¢ zewnetrzng grzatke celem dogrzania.,
Uwaga: Dla przemiennika instalowanego w szafie sterowniczej temperatura otoczenia, oznacza temperature wewnatrz szafy.

3. Sprawdzi¢ czy wysoko$¢ instalacji przemiennika jest ponizej 1000m. Jesli urzadzenie jest instalowane powyzej 1000m, nalezy zredukowac¢ jego moc o
1% na kazde 100m.

#. Nalezy sprawdzi¢ czy wilgotno$¢ w miejscu instalacji jest ponizej 90%. Niedozwolona jest kondensacja (skraplanie). Jesli nie jesteSmy w stanie|
zapewni¢ takich warunkéw nalezy przedsiewzig¢ $rodki zaradcze np. instalacja przemiennika o podwyzszonym stopniu obudowy lub instalacja grzatek|
wewnatrz szafy celem utrzymania temperatury powyzej punktu rosy itp.

5. Przemiennik nie moze by¢ zainstalowany w miejscu bezposrednio narazonym na promieniowanie stoneczne, oraz w poblizu elementéw ktére mogg
dostac¢ sie do wnetrza obudowy. Jesli nie jesteSmy w stanie zapewni¢ takich warunkéw nalezy przedsiewzig¢ $rodki zaradcze np. specjalny daszek itp.

B. Przemiennik nie moze pracowaé¢ w miejscu zapylonym, w otoczeniu gazéw przewodzacych lub tatwopalnych. Jesli nie jestesmy w stanie zapewnid
akich warunkéw nalezy przedsiewzig¢ $rodki zaradcze

Instalacja

A Sprawdz ponizsze punkty po instalacji:

1. Nalezy sie upewni¢ czy obcigzalno$¢ pragdowa kabli wejsciowych i wyjéciowych jest odpowiednia do przewidywanego obcigzenia.

2. Nalezy sprawdzi¢ czy zainstalowane akcesoria do przemiennika sg prawidtowo dobrane i poprawnie zainstalowane. Przewody tgczgce poszczegdine|

lakcesoria powinny by¢ dobrane do przewidywanego obcigzenia (dtawika sieciowego, filtra sieciowego, dtawika wyjsciowego, filtra wyj$ciowego, dtawikal

IDC, choppera, rezystora hamujgcego).

3. Sprawdz czy przemienniki i ich akcesoria (w szczegdlnosci dotyczy to dtawikéw i rezystoréw hamujgcych) nie majg styku lub nie sg zainstalowane w|
oblizu materiatéw tatwopalnych.

#. Sprawdz czy wszystkie przewody zasilajace i przewody sterujgce sg prowadzone oddzielnie. Nalezy sprawdzi¢ czy obwdd elektryczny spetnia warunki

EMC.

5. Sprawdz czy wszystkie punkty sg uziemione zgodnie z wymogami przemiennikow.

B. Sprawdz czy wolna przestrzen pomigdzy poszczegdinymi urzgdzeniami jest zachowana zgodnie z instrukcja.

7. Nalezy sprawdzi¢ czy instalacja jest prawidtowa. Przemiennik ze wzgledu na chtodzenie musi by¢ zainstalowany pionowo.

B. Sprawdz czy przewody zasilajgce i sterujgce sg poprawnie zamontowane w listwach przytaczeniowych. Nalezy sprawdzi¢ czy moment z jakim

dokrecono $ruby jest prawidfowy.

9. Nalezy sprawdzi¢ czy w przemienniku nie pozostawiono obcych elementéw typu przewody, $ruby. Jesli tak, to nalezy je koniecznie usungé.

Podstawowe ustawienia

A Dostosuj podstawowe ustawienia przemiennika wedtug wytycznych jak ponizej:

1. Wybierz typ silnika, wpisz parametry silnika i wybierz tryb sterowania zgodny z aktualnymi parametrami silnika.

2. Wykonan automatyczne strojenie silnika (autotuning). Jesli to mozliwe odtgczy¢ obcigzenie od silnika i wykonaé stronie dynamiczne, jesli to nie jest
mozliwe wykona¢ strojenie statyczne.

B. Ustawi¢ czas przyspieszania i zwalniania w odniesieniu do aktualnego obcigzenia.

#. Uruchomi¢ urzadzenie np. funkcjg joggowania (chodzi o zadanie matej czestotliwosci docelowej w granicach 5Hz) i sprawdzi¢ kierunek wirowania.
WJesli jest nieprawidtowy to nalezy go zmieni¢ np. zamieniajac dwie zyly zasilajgce silnik.

5. Nalezy ustawi¢ wszystkie parametry sterowania i zabezpieczajgce. Wéwczas uktad jest gotowy do pracy.

Uwagi
A A Prosimy stosowac sie do punktéw ponizej:
v Zabrania sie¢ taczenia zaciskéw CM, GND, AGND do zacisku N przemiennika oraz zacisku zerowego sieci zasilajgcej i/lub do|
wewnetrznych uktadéw zasilajgcych.
v Przed wigczeniem przemiennika nalezy upewni¢ sig, ze zostat on prawidlowo zainstalowany i zostata zatozona zaslepka zakrywajacal
listwy potgczeniowe urzadzenia.
v Zabrania sig dotykania zaciskéw napieciowych wigczonego do sieci przemiennika.
v W przypadku wprowadzania jakichkolwiek zmian podtgczen lub konserwacji, napraw przemiennika, nalezy bezwzglednie odigczyd
zasilanie.
v Przemiennik magazynowany dtuzej niz 3 miesigce lub przemiennik narazony na zawilgocenie przed podigczeniem do sieci powinien|

zosta¢ osuszony, a nastepnie podtgczony do sieci i uruchomiony bez obcigzenia przynajmniej na 12 godzin. Niezachowanie tej procedury|
grozi uszkodzeniem przemiennika. Zagrozeniem w tym przypadku jest zawilgocenie uktadéw elektroniki ktére moze doprowadzi¢ do|
zwar¢, a tym samym uszkodzen. Ta sama procedura obowigzuje uktady zamontowane, ktére majg przerwg w pracy. W sytuacjach|
narazenia na zawilgocenie wymagane jest zdemontowanie przemiennika i magazynowanie w suchym pomieszczeniu, lub stosowanie
grzatek ogrzewajgcych wnetrze szafy sterowniczej wraz z hydrostatem.

Nie nalezy zakrywa¢ otworéw wentylacyjnych w obudowie urzadzenia.

Nie nalezy podtgczac rezystora hamujacego do zacisku — (N), a wytacznie do zaciskéw P i B

Bezwzglednie nie wolno restartowa¢ uktadu, kiedy wirnik silnika jest w ruchu (wyjatek stanowi przypadek aktywowanej funkcji lotnego
startu, ktéra dziata dla sterowania skalarnego lub wyhamowanie silnika przed startem)!

Ingerencja w przemiennik w okresie gwarancyjnym jest zabroniona.

Dodatkowo wymaga sig, aby ponowne zatgczanie zasilania nastgpowato po roztadowaniu kondensatoréw, czyli w chwili, kied

wyswietlacz zgasnie.

roztgczanie/zatgczanie po stronie wtérnej przemiennika podczas pracy jest zabronione,

uktad chfodzenia przemiennika nalezy regularnie czysci¢ i sprawdza¢ stan wentylatoréw

nalezy regularnie sprawdza¢ stan izolacji okablowania jak réwniez stan potgczeri $rubowych (dokrecanie $rub) i samych zaciskéw
(korozja),

v Jezeli silnik dluzszy czas bedzie pracowat na niskich obrotach (mniej niz 35 + 30Hz), nalezy zastosowa¢ dodatkowe chtodzenie silnika.
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Podane czestotliwosci nie dajg pewnosci nie przegrzania uktadu, dlatego kazdy uktad nalezy rozpatrywa¢ indywidualnie. Dla uktadéw Z|
przemiennikiem czestotliwo$ci zaleca si¢ stosowanie silnikéw z termokontaktem zamontowanym w uzwojeniach, ktéry nalezy skojarzy¢ z|
przemiennikiem.
W celu uniknigcia przepig¢ na szynie DC podczas hamowania silnika, nalezy zastosowac¢ rezystor lub modut hamujacy.
Przemienniki czestotliwosci E600 sg przeznaczone do zabudowy w szafach sterowniczych, elektrycznych urzgdzeniach lub maszynach.
Nie wolno instalowa¢ stycznikéw, uktadéw zmiany kierunku i roztgcznikéw pomigdzy wyj$ciem przemiennika a silnikiem, (w szczegdlnych
przypadkach mozna instalowa¢ wytgczniki serwisowe, ale zabezpieczajgc i pamietajgc, ze przemiennik nie moze by¢ uruchomiony przed
zatgczeniem wytgcznika serwisowego). Wytgczniki serwisowe muszg byé wyposazone w styk pomocniczy NO, wyprzedzajacy ktory|
bedzie za pomocg jednego z wejé¢ cyfrowych falownika blokowat tranzystory wyjsciowe (F316...F319=9) z kodem btedu ESP dla ujemnej
logiki (F325=1),
Przemiennik z silnikiem powinien mie¢ trwate potgczenie!

v Nie sg to urzadzenia przeznaczone do wykorzystania w gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone do eksploatacji w

warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z normg EN61000-3-2.

ANANRN

v Przewdd silnikowy powinien by¢ mozliwie jak najkrétszy, aby zredukowac poziom zakiocen i prady uptywno$ciowe.

v W przypadku zabudowania przemiennika czestotliwo$ci w maszynie, nie wolno maszyny uruchomi¢, dopdki nie zostanie stwierdzona
zgodno$¢ maszyny z dyrektywami UE98/37/EG (dyrektywy maszynowe), 89/336/EWG (dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej)
oraz normy EN60204.

v

Aby spemni¢ wymogi kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), nalezy korzystac z ekranowanego/zbrojonego przewodu silnikowego.

Uzytkowanie

Przeczytaj ponizsze punkty i zaplanuj prace

1. Wymiana elementéw zuzywajgcych sie:

v zwykle zywotnos¢ wentylatora chtodzgcego wynosi 2-4 lata. Uszkodzeniom mogg ulegac tozyska wentylatorow lub ich topatki, co objawia
sig zbyt duzym hatasem lub wibracjami podczas rozruchu. Zywotnos¢ jest uzalezniona od warunkéw pracy. Wymiany powinno sig
dokonywa¢ na podstawie czasu pracy lub obserwacji uktadu. Wentylator chtodzacy nie podlega gwarancji!
Zwykle zywotnos¢ kondensatorow elektrolitycznych na zasilaczu wynosi 4-6lat, a na szynie DC do 10lat. Starzenie jest uzaleznione od|
stabilnosci zasilania, temperatury otoczenia, przecigzen pradowych i napieciowych. Objawami uszkodzenia kondensatoréw jest
wyptywajgcy elektrolit, wybrzuszenia obudowy lub bezpiecznika kondensatora, uszkodzenia rezystorow zabezpieczajgcych kondensatory,
zmniejszenie pojemnosci kondensatoréw. Wymiany powinno sie dokonywaé na podstawie czasu pracy lub obserwaciji uktadu.
2. Przechowywanie:

v w oryginalnym opakowaniu

v w suchym miejscu
v przemiennik niepodtgczony do sieci przez wigcej niz 3 miesigce nalezy zasili¢ bez obcigzenia przynajmniej na 12 godzin.
v

ukfad zawilgocony nalezy przed podtgczenie osuszy¢ i poditgczy¢ jak wyzej
3. Codzienna konserwacja:
v wilgotnos¢, kurz, temperatura zmniejszajg zywotnos$¢ uktadu, wiec nalezy takie zjawiska eliminowac,

v nalezy sprawdza¢ dzwigk pracy silnika

v nalezy sprawdzac wibracje silnika podczas pracy
v sprawdza¢ stan izolacji przewodéw zasilajgcych
v sprawdzac stan potaczen

(Odpowiednia czysto$¢, konserwacja i dbato$¢ zapewni diugg i bezawaryjng prace uktadu. Bardzo waznym elementem jest réwniez odpowiednial
lparametryzacja uktadu (kody z grupy 8()0), nie tylko przed pierwszym uruchomieniem, ale réwniez okresowa parametryzacja (parametry zmieniajg sie na|
iskutek starzenia, zuzycia, itp. silnika). Zle wykonana grozi uszkodzeniem napedu lub nieprawidiowg pracg silnika. W tym celu nalezy zwréci¢ uwage na
dzwigk, jaki wydaje silnik, réwnomierno$¢ jego pracy i sprawdzi¢ pobierany prad zaréwno w stanie jalowym jak i obcigzenia. Nasz wysoko
izaawansowany naped opiera swojg prace na algorytmie matematycznym, dla tego tak wazne jest wiasciwe wpisanie parametréw silnika i jego|
lpodiaczenie. Dzigki temu wzrasta kultura pracy samego silnika oraz znaczaco poprawia si¢ sprawnos¢ napedu. Jest to jeden z naszych wyréznikd
wzgledem konkurencji.

4. Utylizacja:

2

Parametry pr
Parametr

Urzadzen zawierajgcych podzespoly elektryczne nie nalezy usuwa¢ wraz z odpadami domowymi. Nalezy je zbiera¢ oddzielnie,
zgodnie z waznymi i aktualnie obowigzujgcymi lokalnymi przepisami prawa.

ika czestotliwo$ci E600

Opis

tréjfazowe ~ 380-480V (+10%, -15%) "or

Wejscie Napigcie jednofazowe ~ 220-240V +15%
Czestotliwos¢ 50/60Hz +5%
Napiecie trojfazowe 0~wejsciowego V
Wyjscie Czestotliwosci 0.0+590.0Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz).

Zdolno$¢ przecigzenia
Rozdzielczo$¢
zadawania
czestotliwosci
Rodzaj sterowania

150% pradu znamionowego w czasie 60s

- zadawanie cyfrowe: 0.01Hz,
- zadawanie analogowe: max. czestotliwos$¢x0.2%

- sterowanie skalarne VVVF (Variable Voltage Variable Frequency),
charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie
zdefiniowana,

Parametry pracy Sterowanie U/f

Moment poczatkowy

100% momentu przy 1,00Hz dla sterowania VVVF

Wzmocnienie momentu

- reczne wzmochnienie w zakresie 1~20,

Czestotliwo$¢ nosna

0,8kHz~6kHz (wartos$¢ fabryczna 3kHz)
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Spis kodéw funkcyjnych

E600

Rodzaj startu

Bezposredni - bez detekcji obracajgcego sig silnika

Regulator PID

wbudowany prosty regulator PID

Hamowanie

hamowanie napieciem statym dla czestotliwosci 0,2 ~ 50,00Hz i czasu 0,00 ~ 30,00s

Automatyczna
regulacja napiecia AVR

w przypadku zmian napigcia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyjsciowe

Praca wielobiegowa i
automatyczna

Mozliwo$¢ ustawienia do 15 stalych predkosci na wejsciach cyfrowych, lub mozliwos$¢ pracy
automatycznej do 8 krokow.

Ustawianie predkosci
nadrzednych (JOG)

Istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania statej predkos$ci, ktéra bedzie miata najwyzszy status. W tym zakresie
iamy réwniez czas przyspieszania i zwalniania 0,1~3000,0s.

Zadawanie
czestotliwosci

przyciskami na panelu “A/V¥",

sygnatem analogowym napigciowym lub prgdowym,
poprzez tacze komunikacyjne RS485,

z zaciskéw ,UP” i ,DOWN"

sygnatem mieszanym

Sterowanie Start/Stop panelem operatorskim, faczem komunikacyjnym RS485, listwg zaciskowg

Kanaty sygnatu pracy | Mamy trzy kanaty: klawiatura, listwa zaciskowa, fgcze komunikacyjne

Zrodio czestotliwosci | Cyfrowe, analogowe napieciowe, analogowe pradowe, port komunikacyjny

Pomocmc;e z'ro_dlo Mamy siedem rodzajéw zrédet pomocniczego zrédta czestotliwosci prostej i ztozonej.

czestotliwosci
wyswietlacz 4xLED, wskazujacy biezacy status przemiennika:
. czestotliwos¢ pracy,

Wyswietlacz predko$¢ obrotowa lub linowa,

.
. prad wyj$ciowy, napiecie wyjéciowe,
. kod btedu, funkcji i wartos¢ funkcji

. itd., szczegdty w kodach F131i F132

Funkcja ochronne

.

przekroczenie napiecia, przekroczenie pradu,
przecigzenie przemiennika czestotliwosci,

. itd., szczegoty w dodatku: Tabela zawierajgca parametry wyswietlane w kodach od F708 do F710
Srodowisko pracy wolne od bezposredniego nastonecznienia, gazéw zracych i palnych, kurzu, pytu, wilgoci, pary, soli itp.
Warunki pracy dia Temperatura -10°C++40°C
E600 Wilgotnosé mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje ponizej 0.5g (przyspieszenie)
Wysoko$¢ pracy n.p.m. | ponizej 1000 metréw nad poziomem morza
Obudowa dlaEG00 | IP20 wg normy PN-EN60529:2003
Opcje dodatkowe Whbudowany filtr EMC, wbudowany modut hamujgcy, komunikacja ModBus — patrz strona z oznaczeniami modeli, zdalny panel.
Zakres silnikow dia
E600 0,2kW~5,5kW

Spelniane normy
IEC/EN 61800-5-1: 2007: Elektryczne uktady napgdowe mocy o regulowanej predkosci. Cz. 5-1, Wymagania dotyczace
bezpieczenistwa - elektryczne, ciepine i energetyczne.

IEC/EN 61800-3: 2004/ +A1: 2012: Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci — Czes¢ 3:

Wymagania dotyczace

EMC i specjalne metody badan.

)

Pl
B/RB)|

[-rg

Uwaga: [
W przemiennikach z
zasilaniem 1-fazowym
1x230 przewody,
zasilajgce podpinamy
pod zaciski L1/R, L2/S,
a zacisk L3/T pozostaje
wolny.

B/RB|

Zaciski toréw pradowych przy zasilaniu 1f 230V dla obudowy Zaciski toréw pradowych przy zasilaniu 1f 230V dla obudowy
Q1 Q2

E600_pl_ver.20230810PL_2022122902A

®

@wwam

drive solutions




Spis kodéw funkcyjnych E600

HEEEE

Zaciski toréw pradowych przy zasilaniu 3f 400V dla obudowy Zaciski toréw pradowych P"Z)(’u ilaniu 3f 400V dla y
Q1

podczas pracy. FWD swieci dla kierunku obrotéw w prawo.
FRQ swieci podczas wyswietlania czestotliwosci.

Wyswietlacz LED wskazuje aktualng wartos¢, migajgca
wskazanie wartos¢ dolelowgq, kod funkcji Fxxx, wartos¢
funkcji, kod btedu itd.

4 diody informujq o statusie przemiennika. RUN S'WI'ECIJ

Naciskamy "FUN" az do wywotania kodu funkcji, i "SET"
dla podglgdu jej wartosci. Przyciski Ai ¥stuzg do wyboru
kodu funkcji i zmiany jej wartosci. Naci$niecie "SET"
potwierdza zmiany. W trybie sterowania z klawiatury
przyciski Ai ¥stuzg do dynamicznej zmiany predkosci.
"RUN" i "STOP/RESET" to przyciski start i stop.
Dodatkowo "STOP/RESET" resetuje btedy przemiennika.

Zilustrowany proces programowania.

Poprawne wprowadzone vl

¥ (=] Diply
hasto ik. s
oS ,"Z.;’g“’“z"b)a m m | M—.W m

"y . “Diply
o ™TEr— T . () — o 22, (70
@ ~oor o l
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Spis kodéw funkcyjnych

RUN

Wskazuje, prace uktadu,
parametry pracy sq
wyswietlane na
wyswietlaczu

Wskazuje ze
programujemy funkcje
W wybranej grupie

Wskazuje kierunek
wirowania

Wskazuje stan
wyswietlania
czestotliwosci

wyjéciowej

E600

FUN

SET

(a)

84

Przelgcznik tresci
wyswietlanych

Polecenie pracy

Polecenie zatrzymania,
przelaczanie miedzy
grupami parametrow,
wejscie w grupe
parametréw, reset bledu

Wejscie w edycje
parametru,
zatwierdzanie zmian

Zmiana czestotliwosci,
zmiana parametrow

Parametry podstawowe: F100-F160

ﬁlf:l?x):,ji Opis funkcji Zakres ustawien f:l’)ar;t:zs:a ui‘)'/vtla(rc:\?v?:i:ka Zmiana
F100 Hasto uzytkownika 0~9999 0 N
F102 Prad znamionowy przemiennika [A] Tyko do podejrzenia - A
F103 Moc przemiennika [kW] W zaleznosci od wersji i mocy Tykodo izenia - A
F104 Kod zasilania Tykodo jrzenia - A
F105 Wersja oprogramowania Tykodo izenia - A
F106 Tryb Sterowania 2- sterowanie skalarne U/f (IM-VVVF) 2 X
0 - wytgczona ochrona hastem uzytkownika
F107 | Kontrola hasta uzytkownika 1 - wigczona ochrona hastem uzytkownika 0 v
2 — wytgczona dla magistrali komunikacyjnej
F108 Ustawienie hasta uzytkownika 0~999 8 N
F109 Czestotiiwosé poczatkowa [Hz] 0.0 ~ 10.00Hz 0.00Hz N
F110 | Czasutizymania czestotiwosa poczatkowej [s] 0.0 ~999.9s 0.0s N
F111 Maksymalna czestotliwos¢ [Hz] F113 ~ 590.0Hz 50.00Hz X
F112 Minimalna czestotiiwosé [Hz] 0.00Hz ~ F113 0.50Hz N
F113 Czestotiwosé docelowa [Hz) F112 ~ F111 50.00Hz v
F114 Czas przyspieszania 1 [s| 0.1 ~3000s v
F115 Czas zwalniania 1 [s] 0.1~3000s Zalezy od mocy v
F116 Czas przyspieszania 2 [s] 0.1 ~3000s v
F117 Czas zwalniania 2 [s] 0.1 ~3000s v
Znamionowa czestotliwos¢ prac
F118 N el pracy 15.00 ~ 590.0Hz 50.00Hz x
F119 Odniesienie czaslé\{v plrzyspieszania i ? g:fs%Hai 0 x
Zwalniania 2: 0~f docelowa
F120 Czas martwy przy nawrocie [s] 0.0 ~ 3000s 0.0s v
F122 Zakaz pracy nawrotnej 0'1T'Zﬁm;y’ 0 x
F123 Deﬁniovm(anie zne}ku czestoﬂlwosu gila 0: dqdalni,‘ 0 x
kombinowanej kontroli predkosci 1: ujemny;
F124 Czestotliwos¢ joggowania [Hz] F112~F111 5.00Hz N
F125 Czas przyspieszania dla joggowania [s] 0.1 ~3000s Zalezy od mocy v
F126 Czas zwalniania dla joggowania [s] 0.1~3000s N
F127 Czestotliwos¢ pomijana A [Hz] 0.00 ~590.0Hz 0.00Hz N
F128 Pomijany zakres A [Hz] +2.50Hz 0.00Hz N
F129 Czestotliwos¢ pomijana B [Hz] 0.00 ~590.0Hz 0.00Hz N
F130 Pomijany zakres B [Hz] +2.50Hz 0.00Hz v
F131 Wyswietlane parametr podczas pracy 0~8191 0+1+2+4+8=15 v
Wyswietlane parametry podczas _
F132 Zatrzymania 0~127 2+4=6 v
F131: F132:

0 — aktualna czestotliwo$¢ i kody funkcyjne,
1 — predko$¢ obrotowa,

2 — prad wyjsciowy,

4 — napiecie wyjsciowe,

4 — napiecie PN,

0 — czestotliwos¢, kody funkcyjne,
1 —jogging z klawiatury,
2 — docelowa predko$¢ obrotowa,
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E600

8 — napiecie PN uktadu posredniczgcego,
16 — warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID,
32- temperatura,

128 — predkos¢ liniowa,

8 — warto$¢ PID sprzezenia,
16- temperatura,
64 — warto$¢ regulatora PID,

256 — wartos¢ regulatora PID,
F133 | Przeniesienie napedu (przetozenie ,i") 0.10~200.0 1.0 N
F134 Promien kola napedowego [m] 0.001 ~ 1.000 0.001 B
F136 Kompensacja poslizgu [%] 0~10 0% X
" 0: liniowa
Charakterystyka kompensacji )
F1s7 momentu obrotowego 2<1‘ l_(wadratowa 0 x
: wielopunktowa

F138 Moment poczatkowy dla kompensadjiliniowej 1~20 Zalezy od mocy X

1:15
F139 Moment poczatkowy dla _kompensacji 2 1.8 1 x

kwadratowej 3:1.9

4:2.0
Fi40 | Forsowanief CZ‘?[SF}‘;;"WOSC punkt F1 0~F142 Podbicie momentu dla 1.00 x
F141 Forsowanienapiecie punkt VA [%] 0~30 VVVFIF137=011ub 1 Zalezy od mocy X
F142 Punkt F2 — czestotliwo$¢ [Hz] F140~F144 5.00 X
F143 Punkt V2 — napiecie [%] 0~100 13 X
F144 Punkt F3 — czestotliwo$é [Hz] F142~F146 10.00 X
F145 Punkt V3 — napiecie [%] 0~100 24 X
F146 Punkt F4 — czestotliwo$é [Hz] F144~F148 20.00 X
F147 Punkt V4 — napiecie [%] 0~100 45 X
F148 Punkt F5 — czestotliwo$é [Hz] F146~F150 30.00 X
F149 Punkt \/5— napiecie [%] 0~100 63 X
F150 Punkt F6 — czestotliwo$é [Hz] F148~F118 40.00 X
F151 Punkt V6 —napiecie [%] 0~100 81 X
F152 Zakres napiecia wyjSGowego [%] 0~100 100 X
F153 Czestotiwos¢ Kuczowania [Hz] 800~6000 Zalezy od mocy X

S . 0: nieaktywna
F154 Automatyczna stabiizacia napiecia 1: aktywna 0 x
\Wysciowego 2: nieaktywna podczas procesu zwalniania
Fis5 | Poczatowawartosé oyfowego rsda 0~F111 0 x
czestotiiwosci pomocniczej [HzZ]
Fis6 | Polanyzada cyfowegozréda czestotiwosd 0lub 1 0 x
pomocniczej
F157 Odczyt czestotiiwosci pomocniczej Tylko do podejrzenia A
F158 | Odczyt polaryzadii czestotiwosci pomocniczej Tylko do podejzenia A
. 0: bez przywracania
F160 Przywracanie nastaw fabrycznych 1: przywrécenie nastaw fabrycznych 0 X
TA | T8 | Tc |DO1|24v | cM | Di1 | DI2 | DI3 | DI4 | 10v | A1 [GND | AO1 |
GND | +5V | A+ B-
SR1|SR2|24v | FB | CM |

Z boku przemiennika (ptyty sterujacej) znajduje sie gniazdo RJ45 do podpiecia klawiatury zewnetrznej i zaciski A+, B-, GND i 5V.
Zaciski SR1, SR2, 24V, FB i CM sg listwa opcjonalna tylko dla obudowy Q2 z funkcja STO.

Rodzaj | 7.0k | Funka Opis funkdji Uwagi
sygnatu
Wyijscie typu otwarty kolektor. Zrédto napigcia 24V; obcigzalno$¢
Wielofunkcyjny | ponizej 200mA.
DO1 | zacisk Jezeli funkcja jest aktywna na tym zacisku i na zacisku CM jest Funkcie zaciskéw wyisciowych powinn:
wyjsciowy napigcie 0V, jezeli w falowniku aktywna jest funkcja STOP wtedy byé dJeﬁniowane 2 o)gnie ZywaﬁpoSciarr?i
na tych zaciskach wystepuje napiecie 24V pn)-lo ducenta. Ich stgn poczatkowy moze
TA TC jest punktem wspélnym ] P towy .
- h ) by¢ zmieniany poprzez zmiang kodow
Sygnat 1B Styk TB-TC styki NC (normalnie zamkniety) funkeyinych
wyjsciowy r)Z/ekainika TA-TC styki NO (normalnie otwarty) yinyen.
Tc |P Obcigzalno$¢ stykéw przekaznika, 125V AC/10A, 250V AC/3A,
30V DC/3A,
gr{zgalr;a'ow Mozna w tym miejscu podigczyé miernik analogowy na ktérym
AO1 napi gio y/ . bedziemy mieli odwzorowane wielkosci fizyczne typu: prad, | Kody odpowiedzialne - funkcje F423-F426
q pieciowy/Pra | estotliwosé itd
owy
Napigcie +10V Zrédto Zrédto napigcie referencyjnego 10V wzgledem punktu GND (lub | DC +10V
odniesienia napiecia AGND) <20mA
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Wejécie analogowe uzywane jest do zmiany predko$ci oraz
parametréw PID (sprzezenia zwrotnego). Wejscie Al1 odczytuje
. sygnat napieciowy lub pradowy. Aktualny tryb pracy wejscia . . .
. Wejscie Ny ; . X -~~~ | Napigcie wejsciowe:0~5V, 0~10V, prad
Wejscia Al napieciowe/prg anglog_owego ust_a\fwany Jest switchami — patrz ustawianie wejsciowy: 0~20mA. Ustawienie zakresu
analogowe dowe switchi (przetgcznikow). w kodach F400 — F405
Rezystancja wejscia pradowego wynosi 50Q
Aby osiggna¢ zakres 4~20mA dla wejscia Al1 w kodzie F400
ustawiamy warto$¢ 2.
A+ Komunikacja z komputerem klasy PC lub innym systemem | Dodatnia polaryzacja sygnatu
kontroli. Protokét komunikacyjny Modbus RTU lub ASCII. | réznicowego
Wejscia Wejscie Standard: TIA/EIA-485(RS-485)
komunikac B- Predkosci transmisji: | Ujemna polaryzacja sygnatu réznicowego
yine 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600bps
GND_ | Zrédto Masa dla zrédfa napiecia +5V Nie tgczy¢ z zaciskami, “PE” lub “N”
+5V | napiecia Zrédto napiecia +5V Obcigzalno$¢ 50mA
Masa Masa Masa analogowa dla napiecia sterujgcego 10V, oraz | .. . . Pp— g
analogowa GND analogowa zewnetrznego sygnatu pragdowego lub napigciowego. Nie taczyé z zaciskami, "PE” lub "N
Napigcie Napigcie . . DC +24V +1,5V
steruiace 24V sterujace Dodatkowe napigcie sterujgce wzgledem masy CM. <200mA
Masa Zacisk zerowy dla zaciskéw DI1 do DI4. . ) . CuppEr N
cyfrowa cM Masa cyfrowa Jest to punkt odniesienia dla 24V DC. Nie taczy¢ z zaciskami “PE’, ,N
- DI Praca na Uruchamia prace na statej, nadrzednej predkosci — to wejscie
Zaciski jogingu ma wyzszy priorytet niz sterowanie innymi zrédtami predkosci.
sterowania Awaryjny | Uruchamia awaryjne zatrzymanie, na wy$wietlaczu bedzie Podane funkcje wejs¢ cyfrowych sa
DI2 i wEap”
STOP wyswietlane “ESP
zdalnego zdefiniowane przez producenta. Mozna je
DI3 Zacisk ,FWD” | Praca falownika w przéd
(programo zmienia¢ wedtug potrzeb aplikacyjnych.
walne) DI4 Zacisk ,REV” | Praca falownika w tyt

Parametry kontroli sterowania: F200-F280

ﬂlf::éi Opis funkcji Zakres ustawien f:\t’aar;tgzs:a ui‘)'/vtf(g\?v?\?ka Zmiana
., . 0: polecenie z klawiatury,
F200 Zrédto polecenia startu 1: polecenie z zacisku, 4 X
2: klawiatura + zacisk,
506 ; 3: RS 485 ModBus,
F201 Zrédio polecenia stopu 4: klawiatura + zacisk + RS485 ModBus 4 *
0: obroty w prawo
1: obroty w lewo
F202 Tryb ustawiania kierunku 2: z listwy zaciskowej 0 \
3 — za pomocg klawiatury
4 - za pomocg klawiatury z zapisem do pamieci
F203 Gtowne zrodto czestotliwosci X 0 X
F204 Pomocnicze Zrédto czestotliwosci Y 0 X
F203:
0: pamigé cyfrowa F204:
1: zewnetrzne analogowe Al1 0: pamie¢ cyfrowa
4: stopniowa kontrola predkosci 1: zewnetrzne analogowe Al1
5: bez pamigci cyfrowej 4: stopniowa kontrola predkosci
9: regulator PID 5: ustawianie PID
10: RS485 ModBus
F205 Zakres pomocniczego zrédta 0: wzgledem czestotliwo$ci maksymalnej 0 x
czestotliwosci Y 1: wzgledem czestotliwosci X
F206 Zakres pomgcnipz_egooz'rédla 0~150 100 x
czestotliwosci Y [%]
0 — czestotliwosé X
1 — czestotliwos¢ X+Y
2 — czestotliwos¢ X lub Y poprzez zmiang zacisku
3 — czgstotliwos¢ X lub X+Y poprzez zmiane zacisku
F207 | Wybor zrodta czestotiwosci : o ggw;"f(e”'e predkosci - wielostopniowej X i 0 x
5 — czgstotliwosé X-Y
6 — czestotliwos¢ X+Y-Yuax*50%
7- potaczenie predkosci wielostopniowej X i cyfrowej
Y
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Tryby sterowania z listwy sterujgcej

0: inny rodzaj
1: sterowanie dwuprzewodowe typu 1
2: sterowanie dwuprzewodowe typu 2

F208 (F208>0 deaktywuje kody F200 i 3: sterowanie tréjprzewodowe typu 1 0 x
F201) 4: sterowanie tréjprzewodowe typu 2
5: start/stop sterowany przez impuls
K1 K1
—0 0—o0 —0 0—0
K2
—0 0—O0
F208=3
SB1
‘"———0 O———O)| [rEV
F208=1 F208=2
TR Tt oo Tryb 3 — sterowanie trojprzewodowe typu 1
ydane polecenig = N funkcji F208=3
010 Stop _ 2 Wy_pu_dan;w ocerie SB3- pozwolenie pracy, rozwarcie powoduje
:) ? S_LL‘;:‘n racaw ’rzy"’d ﬁ zablokowanie pracy przemiennika
art - pracaw - z SB2- impulsowy sygnat start w prawo
111 Stop T %v%d SB1-impulsowy sygnat start w lewo
sa2 sB2
—o—‘r’o—o Fwo
SB1
sB1 =
F208=4 Q ©
)
L  © o -
Tryb 5 — sterowanie impulsowe F208=5
Nastawa funkcji F208=5
Tryb 4 - sterowanie tréjprzewodowe typu 2 SB2- impulsowy sygnat start/stop kierunek
Nastawa funkcji F208=4 obrotow w prawo .
SB1- pozwolenie pracy, rozwarcie powoduje SB1- impulsowy sygnat start stop kierunek
zablokowanie pracy przemiennika obrotéw w lewo
SB2- impulsowy sygnat start przemiennika
K1- zmiana kierunku obrotéw stykiem z
potrzymaniem
0 — zatrzymanie w zdeklarowanym czasie
F209 Wybér trybu zatrzymania silnika 1 — zatrzymanie z wybiegiem 0 X
2 — zatrzymanie hamowaniem DC
Doktadnos¢ cyfrowego zadawania -
F210 czestotliwosci [Hz] 0.01~10.00 0.01 N
Szybkos¢ cyfrowego sterowania -
F211 predkoscia [Hz/s] 0.01~100.0 5.00 \
F212 Pamigc¢ kierunku pracy przemiennika 01{_":‘3';3::6 0 \/
F213 Automatyczny restart po wigczeniu 0 N
zasilania 0 — wytgczone
F214 Automatyczny restart po wykasowaniu 1 - wigczone 0 N
bedu
Czas opdznienia automatycznego "
F215 restartu [s] 0.1~3000.0 60.0 \
F216 llos¢ préb restartu 0~5 0 N
F217 | Czas opdznienia resetowania btedu [s] 0.0~10.0 3.0 v
F219 Ochrona przed zapisem EEPROM dla 0: mozliwo$¢ zapisu 1 Yo
komunikacji 1: blokada zapisu
F220 Pamiegc¢ czestotliwosci po wytgczeniu 0 — wytgczone 0 N
zasilania 1 - wigczone
F223 | Wspdtczynnik czestotliwosci gtéwnej X 0.0~100 100 N
Reakcja przemiennika dla 0: stop
F224 czestotliwosci docelowej mniejszej od . PR . 0 X
minimalnej 1: praca na czestotliwo$ci minimalnej
F277 Czas przy$pieszania 3 [s] N
F278 Czas zwalniania 3 [s] 0~3000 Zalezy od mocy N
F279 Czas przyspieszania 4 [s] N

E600_pl_ver.20230810PL_2022122902A

@ HF INVERTER'
drive solutions

®




Spis kodéw funkcyjnych

E600

[ F280 ] Czas zwalniania 4 [s] [ [ [ [V
Parametry wielofunkcyjnych wejsé/wyjsé: F300~F340
f\lf::éi Opis funkcji Zakres ustawien f‘a'\{’ar;tgzs:a h;\:'\lartosr_: Zmiana
F300 Wyjscie przekaznikowe 0~59 1 N
F301 Wyjscie typu ,otwarty kolektor” D01 14 N
Numer Funkcja

0 Brak funkcji

1 Biad przemiennika

2 Czestotliwos$¢ charakterystyczna 1 (kody F307 do F309)

3 Czestotliwo$¢ charakterystyczna 2 (kody F308 do F309)

4 Stop z wybiegiem

5 Praca przemiennika dla statusu 1

7 Zmiana czaséw przyspieszania/zwalniania

10 Ostrzezenie przed przecigzeniem przemiennika

11 Ostrzezenie przed przecigzeniem silnika

12 Aktywna ochrona przepieciowa i przetezeniowa

13 Przemiennik gotowy do pracy

14 Praca przemiennika dla statusu 2

15 Osiggnigcie zadanego progu czestotliwosci

16 Ostrzezenie przed przegrzaniem

17 Ostrzezenie przed przekroczeniem pradu wyj$ciowego

18 Rozigczenie wejscia analogowego

20 Zbyt maty prad obcigzenia

21 Kontrola wyjscia TA-TB-TC za pomocg sieci komunikacyjnej modbus pod adresem 2005H

23 Kontrola wyjécia DO1 za pomocg sieci komunikacyjnej modbus pod adresem 2007H

24 Alarm zwigzany z funkcjg watchdog

26 Reset btedu po komunikaciji

28 Uspienie

32 Przekroczenie ci$nienia maksymalnego

43 Limit czasu (time 2) pomiedzy poleceniami

45 Sygnat o temperaturze nizszej od zadeklarowanej

59 oPEn
F304 Ustawienie krzywej typu nS dla 2.0~50.0 300 J

poczatkowego etapu [%]
F305 Ustawienie krzywej typ S dia 2.0~50.0 30.0 N
oncowego etapu [%]
F306 Rodzaje charakterystyk przyspieszania 0 — charakterystyka liniowa 0 x
i zwalniania 1 —krzywa typu S
F307 Czestotliwo$¢ charakterystyczna 1 F112-F111 10 v
F308 Czestotliwos$¢ charakterystyczna 2 50 v
Szerokos¢ czestotliwosci _
F309 charakterystycznej [%] 0~100 50 N
Prad
F310 Prad charakterystyczny [A] 0~5000 Znamignowy Yo
Szeroko$¢ petli histerezy pradu _
F311 charakterystycznego [%] 0~100 10 N
Szerokos$¢ progu zadziatania dla
F312 | ssiagniecia zadangej czestotliwosci [Hz] 0.00-5.00 0.00 N
F316 Ustawienie funkcji zacisku DI1 1 N
F317 Ustawienie funkcji zacisku DI2 0~61 9 N
F318 Ustawienie funkcji zacisku DI3 15 v
F319 Ustawienie funkcji zacisku D14 16 N
Numer Funkcja

0 Brak funkcji

1 Start

2 Stop

3 Wielostopniowa predkos$é 1

4 Wielostopniowa predkos¢ 2

5 Wielostopniowa predkos$¢ 3

6 Wielostopniowa predkos$¢ 4

7 Reset

8 Zatrzymanie z wybiegiem

9 Zatrzymanie awaryjne (zewnetrzny bigd)

10 Blokada przyspieszania/zwalniania
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Spis kodéw funkcyjnych E600

11 Joggowanie w przéd
12 Joggowanie w tyt
13 Zmiana czestotliwosci w gore
14 Zmiana czestotliwosci w dét
15 Zacisk ,FWD”
16 Zacisk ,REV”
17 Zacisk wejsciowy X dla sterowania tréjprzewodowego
18 Przetgczanie czasu przy$pieszania/zwalniania 1
21 Przetgczanie zrédta czestotliwosci
34 Przetgczanie czasu przyspieszania/zwalniania 2
37 Normalnie otwarty styk zabezpieczenia termicznego NTC
38 Normalnie zamkniety styk zabezpieczenia termicznego PTC
42 Funkcja oPEn
49 Zawieszenie regulacji PID
53 Watchdog
60 Limit czasu (time 2) pomiedzy poleceniami
61 Wejscie START/STOP
Logika zacisku swobodnego
Fa24 zatrzymania 0 — logika dodatnia ° x
F325 Logika zacislfu zewne_trznego 1 —logika ujemna 0 «
zatrzymania awaryjnego
F326 Czas Watchdoga 0,0~3000 10,0 v
F327 Tryb zatrzymania po Watchdog 1 0- zat_rzymanle wybiegiem . 0 X
— zatrzymanie w zadeklarowanym czasie
F328 Stata filtrowania wej$¢ cyfrowych 1~100 10 N
F329 Sygnat START z listwy po wznowieniu 0 — aktywny 0 J
zasilania 1 - nieaktywny
F330 Wyswietlanie statusu wej$¢ cyfrowych Odczyt graficzny aktualnego stanu A
F331 Monitoring Al1 0~4095 Odczyt aktualnych wartosci A
F335 Symulacja przekaznika 0 — wyj$cie nieaktywne 0 Zmiana X
F336 Symulacja wyjscia cyfrowego DO1 1 — wyjécie aktywne 0 standw wyj$¢ X
F338 Symulacja wyjscia analogowego AO1 0~4095 Odczyt aktualnych wartosci X
F340 Zmiana logiki wej$¢ cyfrowych 0 - nieaktywne 0 N
1-DI1,2-DI2,4-DI3,8-Dl4
F343 Czas opdznienia aktywaciji DI1 [s] 0.00~99.99 0.00 v
F344 Czas opdznienia aktywagji DI2 [s] 0.00~99.99 0.00 N
F345 Czas opdznienia aktywacji DI3 [s] 0.00~99.99 0.00 v
F346 Czas opdznienia aktywacji D14 [s] 0.00~99.99 0.00 v
F351 Czas op6znienia dezaktywaciji DI1 [s; 0.00~99.99 0.00 N
F352 Czas op6znienia dezaktywaciji DI2 [s; 0.00~99.99 0.00 N
F353 Czas opoznienia dezaktywacji DI3 [s; 0.00~99.99 0.00 v
F354 Czas op6znienia dezaktywaciji D14 [s; 0.00~99.99 0.00 N
F359 Priorytet sygnatu STOP 0 i "fﬁ';m’y"y 0 N
0 — nieaktywna
F360 Negatywna logika wyjs¢ 1-DO1 0 J
przekaznikowych TA-TB-TC/DOx 2 — zarezerwowane
4 — przekaznik TA-TB-TC
Poziomy napiecia wej$¢ cyfrowych
Polaryzacja wejscia cyfrowego Logika Napiecie
PNP 0 <4VDC
PNP 1 >4V DC
NPN 0 >20VDC 9
NPN 1 <20V DC

Uwaga: Przetgcznik polaryzacji NPN/PNP znajduje sie nad listwg sterujgca.
Przetgcznik polaryzaciji wejs¢ cyfrowych jest oznaczony na plycie sterujgcej jako J7. Znajduje sig zawsze w poblizu zaciskow
sterujgcych na ptycie Cotrol PCB. Jego wyglad przedstawia rysunek powyzej.

o

Vv 0~5V 0~10V zarezerwowany K l
| | zarezerwowany | 0~20mA | 4~20mA |

Przetacznik J5 [
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E600

Kod F203 na 1, aktywne wejscie Al1
Przetacznik kodujgcy SW1 ﬁ
K i lie Kodowanie kodowanie Zakres wejscia
switcha 1 switcha 2 switcha 3 switcha 4 analogowego
ON ON OFF OFF 0~10V napigciowe
ON OFF OFF ON 0~5Vnapieciowe
OFF OFF ON ON 0~20mA pradowe
ON switch w pozycji gornej l l ‘
OFF switch w pozycji dolnej
Podtaczenie PTC: w1
Polaryzacja NPN Polaryzacja PNP
|z | [2av| | |pu|pr| |40z | 24| |2ov] [em| o] {402
R-16,2kQ R=16,2kQ
PIC PTC
Parametry analogowych wejs¢/wyj$¢: F400~F439
Kody . . s Wartos¢ Wartos¢ N
funkcji Opis funkcji Zakres ustawien fabryczna uzytkownika Zmiana
Minimalna warto$¢ wejsciowego "
F400 sygnatu analogowego Al1 [V lub mA/2] 0.00~F402 0.04 Yo
Warto$¢ czestotliwosci odpowiadajgca
F401 minimalnej warto$ci wejsciowego 0~2 1.00 v
sygnatu analogowego Al1 [%]
Maksymalna warto$¢ wejsciowego -
Fa02 sygnatu analogowego Al1 [V lub mA/2] F400~10.00 10.00 Yo
Warto$¢ czestotliwosci odpowiadajgca
F403 maksymalnej wartosci wejsciowego Max.(1.00, F401)~2.00 2.00 v
sygnatu analogowego Al1 [%]
F404 Przyrost proporcjonalny K1 kanatu Al1 0.0~10.0 1.0 N
F405 Stata czasu filtrowania Al1 0.1~10.0 0.1 N
Fa18 Strefa martwa napiecia kanatu Al1 przy 0~1.00 0.00 J
0Hz [V]
. . 0-0~5
F423 Wybér zakresT vt\;yrjs’:lowego AO1 [V 1-0~10 lub 0~20mA 1 J
ub mA] 2 - 4~20mA
Czestotliwo$¢ odpowiadajgca "
Fa24 najnizszemu napieciu wyjscia AO1 [Hz] 0.0~-F425 0.05 N
Czestotliwo$¢ odpowiadajaca
F425 najwyzszemu napigciu wyjscia AO1 F424~F111 50.00 v
[Hz]
F426 Zamkniecie wyjscia AO1 [%] 0~120 100 N
0 —czestotliwo$¢ pracy
1 - prad wyjsciowy
F431 Wyboér parametru, ktory ma 2 — napigcie wyjsciowe 0 J
odwzorowywac sygnat analogowy AO1 3 — warto$¢ wejécia analogowego Al1
7 — Wystawiony przez PC/PLC
8 — czestotliwos¢ docelowa
Charakterystyki wejs¢ analogowych: F460~F480
. 0 — sterowanie liniowe
F460 Tryb wej$cia analogowego Al1 1 — sterowanie wiasne 0 X
F462 Punkt A1 sygnatu analogowego Al1 [V] F400~464 2 X
Punkt A1 czestotliwo$ci odpowiadajgcej "
F463 sygnatowi analogowemu Al1 0-2.00 1.2 X
F464 Punkt A2 sygnatu analogowego Al1 [V] F462~466 5 X
F465 | Punkt A2 czestotliwo$ci odpowiadajgcej 0~2.00 1,5 X
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E600

sygnatowi analogowemu Al1

F466 Punkt A3 sygnatu analogowego Al1 [V] F464~402 8 X
Punkt A3 czestotliwosci odpowiadajgcej "
Fa67 sygnatowi analogowemu Al1 0-2.00 .8 X
Parametry pracy wielobiegowej: F500~F580
Kody n m G Wartos¢ Wartos¢ n
funkcii Opis funkgcji Zakres ustawien T e uzytkownika Zmiana
0 — predkos¢ 3-stopniowa
F500 Wybér wielostopniowej kontroli 1 — 15-stopniowa 1 x
predkosci 2 — max 8-stopniowa kontrola predko$¢ cyklu
automatycznego
F580 Tryb sterowania wielobiegowego 0-tyb 1 0 N
1-tryb 2
Wybor ilosci stopni w kontroli predkosci -
Fso1 cyklu automatycznego 2-8 ’ v
llo$¢ cykli, ktore wykona falownik w "
F502 automatycznej kontroli predkosci 0-9999 0 v
F503 Stan po zakonczeniu cyklu 0 —stop 0 N
automatycznego 1 — praca na ostatnim stopniu predkosci
F504 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosm 1-stopnia 5.00 N
F505 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 2-stopnia 10.00 N
F506 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 3-stopnia 15.00 N
F507 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 4-stopnia 20.00 N
F508 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 5-stopnia 25.00 N
F509 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 6-stopnia 30.00 N
F510 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 7-stopnia 35.00 N
F511 Czestotliwos¢ dleh_;lv;]edkosci 8-stopnia F112~F111 40.00 N
F512 Czestotliwos¢ dIeE I_;:;]edkosci 9-stopnia 5.00 N
F513 Czestotliwosc dIa[Eere]dkosci 10-stopnia 10.00 N
F514 Czestotliwose dIa[Eere]dkosci 11-stopnia 15.00 N
F515 Czestotliwos¢ dIa[Eere]dkosci 12-stopnia 20.00 N
F516 Czestotliwos¢ dIa[Eere]dkosci 13-stopnia 25.00 N
F517 Czestotliwosc dIa[Eere]dkosci 14-stopnia 30.00 N
F518 Czestotliwosc dIa[Eere]dkosci 15-stopnia 35.00 N
Fg;g' Czasy przyspieszania [s] \
0.1~3000 Zalezy od mocy
F534~ Czasy zwalniania [s] \
548
F549~ X i 0 — praca w przod
556 Kierunek pracy dla predkosci 1~8 1 _ praca wstecz 0 N
Fggz~ Czasy pracy dla predkosci 1~8 [s] 0.1~3000 1.0 \
Fgg? Czas martwy stopnie 1~8 [s] 0.0~3000 0 \
F573~ . ci O 0 — praca w przod
579 Kierunek pracy dla predkosci 9~15 1 _ praca wstecz 0 \
L . 0—tryb1
F580 Tryb sterowania wielobiegowego 1—tyb2 0 \
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Parametry pomocnicze i hamowania: F600~F670

E600

f\lf::éi Opis funkgcji Zakres ustawien frt’:ar;/‘tgzs:a ui‘;vt?(::;‘i:ka Zmiana
0 — niedozwolone
. " . 1 —hamowanie przed startem
F600 Wybor funkcji hamowania DC 2 — hamowanie podczas zatrzymania 0 v
3 — hamowanie podczas startu i zatrzymania
F601 Poczatkowa cz%séotliwoéé hamowania 0.20~50.00 1.00 J
[Hz]
F602 Skutecznosé hamow?nia DC przed 5 J
startem [%]
— - 0~15
F603 Skutecznosé hamowa_nla DC podczas 5 J
zatrzymania [V]
F604 Czas hamowania przed startem [s v
F605 Czas hamowania podczas zatrzymania 0.5 J
[s] 0.0~30.0
Czas opdznienia hamowania DC po
Fese zatrzymaniu [s] 0.00 Vo
0 — wytgczone
1 — kontrola napiecia i pradu z ograniczeniem
Automatyczny dobor parametrow czasowym F610
F607 dynamicznych (zabezpieczenie 2 — zarezerwowany 3 Vo
aktywne uktadu napgdowego) 3 — kontrola napiecia i pradu
4 — kontrola napigcia
5 — kontrola pradu
F608 Ustawienie pragdu granicznego [%] 25~FA72 160 \
Zasilanie —
- . ) S2/T2-130
F609 Ustawienie napiecia granicznego [%] 110~200 Zasilanie — T3 - Vo
140
Czas trwania automatycznej korekcji "
F610 parametréw dynamicznych [s] 0.0~3000 60.0 N
F611 Prég zadziatania hamowania T3: 600~2000 W zaleznosci od Xo
dynamicznego [V] S$2/T2: 320~2000 mocy
Wspotczynnik skutecznosci hamowania -
F612 dynamicznego [%] 0~100 100 X
0 — nieaktywny
F613 Lotny start 1 — aktywny 0 X
2 — aktywny po wznowieniu zasilania
0 — z otworzeniem aktualnej predkosci silnika od
ostatniej czestotliwosci
F614 Tryby lotnego startu 1 - z otworzeniem predkosci silnika od czestotliwosci 0 X
maksymalnej (od géry)
2 — z otworzeniem predkosci silnika od OHz (od dotu)
F615 Szybko$¢ odtwarzania czestotliwosci 0~100 20 x
lotnego startu.
F618 Czas op6znienia lotnego startu [s] 0.5~60 1.5 X
F620 Opoznienie wytgczenia hamowania 0.00 - funkcja nieaktywna 5.00 J
dynamicznego [s] 0.1~3000 — czas opdznienia 3
0 — kopiowanie zablokowane
1 — parametry kopiowania 1 (poziom mocy i napigcia
F638 Parametry kopiowania aktywacja sq takie same) 1 X
2 — parametry kopiowania 2 (poziom mocy i napiecia
nie sg brane pod uwage)
F639 Klucz do parametréw kopiowania 1~9999 3000 A
0 — kopiowanie wszystkich parametréow
F640 Typ kopii 1 — kopiowanie wszystkich parametréw oprécz 1 X
danych silnika (kody od 801 do 810/844)
0 — funkcja nie aktywna
. . - 1 — Jogowanie w prawo
F643 Wielofunkcyjny przycisk ,*” wyboru 2 - Jogowanie w lewo 0
3 — sterowanie zdalne/lokalne
F660 Wspétczynnik korygujacy limitu 0.01~10.00 2.00 J

napiecia
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Spis kodéw funkcyjnych

Kody btedéw jakie mogg sie pojawic¢ podczas kopiowania:

E600

Kod Opis Przyczyna
Er71 Przekroczenie czasu oczekiwania (Timeout) Podczas procesu kopiowania/zapisu po uptywie czasu 3s uktad nie uzyska
poprawnej odpowiedzi
Er72 | Zapis podczas pracy Préba zapisu, kiedy uktad miat podany sygnat RUN (w czasie pracy)
Er73 Kopiowanie/zapis bez odblokowania zabezpieczenia | Nalezy zna¢ i odblokowa¢ hasto urzadzenia w F100, ktére daje mozliwosc
hastem kopiowania/zapisu
Er74 Préba zapis pomiedzy réznymi modelami Brak zgodnosci kodow lkopla/zapls, pozioméw napie¢, mocy wersji
oprogramowania. Zapis zostaje zablokowany.
Er75 Kopiowanie/zapis zabronione F638=0
Parametry zabezpieczen: F700~770
Kody 0 M oy Wartos¢ Wartos¢ q
funkeji Opis funkcji Zakres ustawien fabryczna usytkownika Zmiana
F700 Wybdr trybu zacisku swobodnego 0 — swobodne zatrzymanie natychmiast 0 N
zatrzymania 1 — swobodne zatrzymanie opdznione
Czas opoznienia zadziatania
F701 swobodnego zatrzymania i 0.0~60.0 0 N
programowalnego przekaznika [s]
Ustawienie progu zadziatania
F704 ostrzezenia o przecigzeniu 50~100 80 \
przemiennika [%]
Ustawienie progu zadziatania -
F705 ostrzezenia o przecigzeniu silnika [%] 50~100 80 N
F706 Wspétczynnik prz[s/;:]lazenla falownika 120~190 150 x
F707 Wspétczynnik przecigzenia silnika [%] 20~100 100 X
F708 Zapis ostatniego btedu A
F709 Zapis przedostatniego btedu 2~67 O:[Zﬁﬁzga A
F710 Zapis przed przedostatniego btedu A
Warto$¢ wyswietlana Opis parametru
02: przekroczenie pradu wyjsciowego lub zwarcie(OC)
03: przekroczenie napiecia na szynie DC (OE)
05: przecigzenie przemiennika (OL1)
06: niskie napiecie zasilania (LU)
07: przegrzanie przemiennika (OH)
08: przecigzenie silnika (OL2)
11: zewnetrzny btad awarii (ESP)
12: wykrycie pradu przed rozruchem (ERR3)
16: programowe przekroczenie pragdu wyjsciowego (OC1)
18: roztgczenie wejscia analogowego (AErr)
22: przekroczenie wartosci granicznej cisnienia (nP)
24: stan us$pienia dla PID (SLP)
35: zabezpieczenie PTC — przegrzanie silnika (OH1)
45: przerwanie komunikacji modbus (CE)
47: btgd zapisu/odczytu EEPROM (EEEP)
49: zadziatanie funkcji Watchdog (Err6)
50: otwarcie wejscia cyfrowego DIx (o0PEN)
53: roztgczenie klawiatury zewnetrznej (CE1)
55 zabezpieczenie przed pracg na biegu jatowym (Er55)
- zakaz modyfikacji funkcji (Err0)
- Zte hasto, lub nieprawidtowa warto$¢ funkgcji (Err1)
F711 Czestotliwo$¢ ostatniego btedu [Hz] A
F712 Prad ostatniego btedu [A] A
F713 Napigcie PN ostatniego btedu [V] A
F714 Czestotliwosc pr[z:zd]ostatniego btedu A
F715 Prad przedostatniego btedu [A] A
F716 Napiecie PN przedostatniego btedu [V] A
F717 Czestotliwosc pr[z:zd]ostatniego btedu A
F718 Prad przedostatniego btedu [A] A
F719 Napiecie PN przedostatniego btedu [V] A
F720 Zapis ilosci aktym_/aqll zabezpieczenia A
przetezeniowego
F721 Zapis ilosci aktywacji zabezpieczenia A
przepieciowego
F722 Zapis ilosci aktywacji zabezpieczenia A
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przegrzania

Zapis ilosci aktywacji zabezpieczenia

F723 PR A
przecigzenia
Zabezpieczenie przed zbyt niskim 1: reset reczny
F725  Pra . 2 x
napieciem 2: reset automatyczny
F726 Zabezpieczenfie przgd przegrzaniem 0 — wytgczone 1 Xo
alownika 1 —wigczone
Opoznienie zadziatania
zabezpieczenia zbyt niskiego napigcia -
Fr29 zasilajgcego (stata filtrowania 1~3000 50 Vo
podnapiecia) [2ms]
F730 Opoz_nlenle_zadmalama . 0~60 5.0 J
zabezpleczenla przegrzania
Warto$¢ zadziatania zabezpieczenia T2/S2: 120~450 . x
Frs2 podnapigciowego [V] T3:300~450 Zalezy od mocy ©
Zabezpieczenie programowe przed 0 — nieaktywne
F737 " . 1 Xo
przekroczeniem pradu wyjsciowego 1 - aktywne
F738 Wsplozynnik programowy 0.50~3.00 250 x
przekroczenia pradu wyjsciowego
Zapis ilosci przekroczen
F739 programowego zabezpieczenia AN
pragdowego
0 — nieaktywny
1 — zatrzymanie pracy przemiennika i wy$wietlanie
F741 Zabezpieczenie przerwania wejcia btedu Arr 0 J
analogowego 2 — zatrzymuje uktad bez wyswietlania btedu
3 — praca przemiennika na minimalnej czestotliwo$ci
4 - zastrzezony
Prég zadziatania ochronny przerwania -
Fra2 wejscia analogowego [%] 1-100 50 N
F745 Ostrzezenie przed przegrzaniem [%] 0~100 80 o
F747 Automatyczny dobér czestotliwosci 0 — nieaktywny 1 J
nosnej 1 - aktywny
F752 | Wspdtczynnik przecigzenia silnika OL2 0.1~20.0 1.0 v
. - 0: z wtasnym chtodzeniem
F753 Rodzaj chtodzenia silnika 1:  obcym chiodzeniem 1 X
F754 Prog minimalnej wartosci pradu [%! 0~200 5 X
F755 Czas trwania minimalnego pradu [s 0~60 0.5 N
F759 Wspdtczynnik czestotliwosci nosnej 3~15 7 X
. . . 0: przy czestotliwosci OHz
F761 Tryb zmiany kierunku obrotéw 1: przy czestotiiosci F109 0 X
F770 Drugi numer wersji oprogramowania A
Parametry silnika 1: F800~F850
Kody 0 M oy Wartos¢ Wartos¢ 0
funkeji Opis funkcji Zakres ustawien fabryczna uzytkownika Zmiana
F801 Moc silnika [kW] 0,1~1000 Xo
F802 Napigcie zasilania silnika [V] 1~1300 Xo
F803 Prad znamionowy silnika [A] 1~6553,5 Xo
F804 llo$¢ biegunéw 2~100 4 Xo
F805 Predko$¢ znamionowa silnika [obr/min] 1~39000 Xo
F810 Czestotliwos¢ zasilania silnika [Hz] 1~590 50 Xo
Parametry protokolu komunikacji: F900~F930
Kody A T s Wartos¢ Wartosé N
funkaji Opis funkcji Zakres ustawien fabryczna usytkownika Zmiana
F900 Adres komunikagii 1~255 — adres po;edynczego_falownlka 1 J
0 — adres rozgtoszeniowy (uniwersalny)
- 1-ASCI
F901 Tryb transmisji 2_RTU 2 Vo
F902 Bity stopu 2 1~2 J
0 — brak kalibracji
F903 Kalibracja nieparzysta/parzysta 1 — kalibracja nieparzysta 0 v
2 — kalibracja parzysta
0-1200
1-2400
. L 2-4800
F904 Predkos[g/:]ansmlsn 39600 3 J
4 -19200
5-38400
6 - 57600
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E600

Przekroczenie czasu miedzy "
F905 poleceniami [s] 0,0~3000,0 0.0 v
Limit czasu (time 2) pomiedzy "
F907 poleceniami 0.0~3000.0 0 v
Zabezpieczenie przerwania potgczenia
Fo30 Klawiatury zewnetrznej [s] 0.0 0~10.0 N
Parametry regulatora PID: FAO0O~FA80
Kody 0 M e Wartos¢ Wartos¢ 0
funkcji Opis funkcji Zakres ustawien fabryczna uzytkownika Zmiana
FAQO | Tryby pracy uktadu pompowego 0 — pojedyncza pompa 0 X
Zrédto zadawania celu regulacji PID 0 - FA04
FAO1 (wartosci docelowej) 1-Al1 0 x
] 1-Al1
FA02 Zrédio sprzgzenia zwrotnego 4 — magistrala komunikacyjna 1 X
5 — prad wyjsciowy
Maksymalny wartos¢ sprzezenia -
FA03 Zwrotnego PID [%] FA04~100 100 v
FA04 Cyfrowe zrodio zadawania [%] FA05~100 50 v
Minimalna warto$¢ sprzegzenia "
FA05 Zwrotnego PID [%] 0,0~FA04 0,0 v
. - 0 — dodatnie
FAO6 Polaryzacja sprzezenia zwrotnego 1 - ujemne 1 X
. T 0 — aktywna
FAO7 Wybér funkcji uspienia 1 - nieaktywna 1 X
Minimalna czestotliwos¢ dla _
FA09 zadawania PID [Hz] F112 (0,10Hz)~F111 5.00 «/
FA10 Czas opdznienia uspienia [s 0~500.0 15.0 v
FA11 Czas opoznienia pobudzenia [s] 0~3000.0 3.0 N
FA12 Maksymalna czestotliwo$é PID [Hz] FA09~F111 50.00 N
. " 0 — nieaktywna
FA18 Zmiana celu regulacji PID 1 - aktywna 1 X
FA19 Wzmochnienie proporcjonalne P1 0,00~10,00 0,3 v
FA20 Czas catkowania I1 [s] 0,1~100,00 0,3 v
FA21 Czas rdzniczkowania D1 [s] 0,00~10,00 0,0 v
FA22 Czas prébkowania PID [2ms] 1~500,00 5 \/
0: nieaktywna
FA23 Zmiana kierunku wirowania 1: aktywna 0 v
2: zmiana kierunku
. . . 0 — godziny
FA24 Zmiana jednostki czasu cyklu 1 - minuty 0 X
FA25 Czas trwania cyklu 1~9999 100
0 — brak ochrony
FA26 Ustawienie ochrony biegu jatowego 1 — ochrona sygnatami zewnetrznymi 0 x
(ochrona przed suchobiegiem) 2 - ochrona regulatorem PID
3 — ochrona pragdowa.
FA27 Prég pradowy biegu jatowego [%] 10~150 80 N
Czas pobudzenia po aktywowaniu "
FA28 biegu jatowego [min] 1~3000 60 N
FA29 Strefa martwa pomiaru [%] 0,0~10,0 2,0 v
FAG6 Czas trwania prac[g]na biegu jatowym 0~60 20 J
. . 0: nieaktywne
FA71 Tryb ograniczenia pradu 1: aktywne 1 X
FA72 Ograniczenie prgdu w punkcie 2 [%] F608~200 190 v
Punkt 1 czestotliwosci startu -
FAT3 ograniczenia pradu [Hz] 1.00~FA74 10.00 N
Punkt 2 czestotliwo$ci ograniczenia _
FA74 pradu do FC71 [Hz] FA73~F111 20.00 v
FA76 Czestotliwos¢ biegu jatowego [Hz] F112~F113 5.00 X
0: nieaktywna funkcja
FA77 Reakcja na wykrycie biegu jatowego 1: STOP wybiegiem 0 X

2: STOP po rampie
3: Praca z czestotliwoscig FA76
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Spis kodéw funkcyjnych

Parametry stanu: H000~H037

E600

X — oznacza ze kody moga by¢ tylko modyfikowane w stanie zatrzymania

\ - oznacza ze kody funkcji moga byé modyfikowane zaréwno w stanie zatrzymania jak i pracy
A - oznacza ze kody funkcji mozna monitorowa¢ zaréwno w stanie zatrzymania jak i pracy, ale nie mozna modyfikowa¢
o - oznacza ze kody funkcji nie sa przywracane do ustawien fabrycznych, ale mozna ich wartosci zmienia¢ recznie

* - kod moze by¢ tylko modyfikowany tylko przez producenta

Zasilanie 1-fazowe
AC 230V 50/60Hz

Multifunkcyjne zaciski
wejsé cyfrowych

" 2201w
Wejscie

analogowe 10%20mA—|

@ Przewdd obwodu zasilania A

IQ Przewdd obwodu sterowania

Schemat dla zasilania 1-fazowego

Rezystor hamujacy opcja

Multifunkcyjne wyjscie
przekaznikowe 10A 125VAC
NO/NC: 3A 250VAC/30VDC

Wyjscie multi-analog
(napieciowe): 0~10V

Multifunkcyjne wyjscie
cyfrowe

Modbus RS485

Diagram dla polaryzacji NPN

! Przewéd ekranowany

E600_pl_ver.20230810PL_2022122902A

Kody_. Opis funkcji Wazne AR Zmiana
funkciji odczytana
HO00 Czestotliwos¢ aktualna / czestotliwosé | W stanie zatrzymania na wys$wietlaczu mamy czestotliwo$¢ docelowa.
docelowa [Hz] W stanie pracy jest wyswietlana aktualna czestotliwo$¢ pracy
Aktualna predko$¢ / docelowa W stanie zatrzymania jest wyswietlana jest aktualna predko$¢.
HOO1 A N . N P o A
predkos¢ [obr/min] W stanie pracy jest wyswietlana predko$¢ docelowa.
i W stanie zatrzymania H002=0
H002 Prad wyjéciowy [A] W stanie pracy jest wy$wietlana warto$¢ pradu wyjsciowego A
- . W stanie zatrzymania H003=0
H003 Napigaie wyjsciowe [V] W stanie pracy jest wyswietlana warto$¢ napiecia wyjsciowego A
Ho04 Napiecie na szynie DC [V] Zaréwno w stanie zatrzymanla_Jak i pracy je_st wyswietlana aktualna A
warto$¢ napiecia na szynie DC
Warto$¢ sprzezenia zwrotnego dla Zaréwno w stanie zatrzymania jak i pracy jest wyswietlana aktualna
Ho05 b ,, yma A
regulatora PID [%] warto$¢ sprzezenia zwrotnego dla regulatora PID
HO06 Temperatura radiatora [°C] Zaréwno w stame}atrzymanla jaki pracy jest wy_swne_tlana aktualna A
warto$¢ temperatury radiatora przemiennika
H008 Predko$¢ liniowa [m/s] W kodzie tym jest wyswietlana aktualna predko$¢ liniowa A
H009 Warto$¢ zadana regulatora PID [%] W kodzie tym jest wyswietlana aktualna warto$¢ zadana regulatora PID A
Ho17 Aktualna bieg dla sterowania W kodzie tym jest wy$wietlany aktualny bieg dla sterowania A
wielobiegowego wielobiegowego
H021 Warto$¢ sygnatu analogowego na W kodzie wy$wietlana jest warto$¢ warto$¢ sygnatu analogowego na A
wejsciu Al1 wejsciu Al1
HO25 Aktualny czas zasilania przemiennika W kodzie wys$wietlany jest aktualny czas od podania zasilania (od A
[min] ostatniego podania zasilania)
Aktualny czas pracy przemiennika W kodzie wyswietlany jest aktualny czas pracy (od ostatniego podania
H026 . HE P A
[min] zasilania i obejmuje stan dla f>0Hz)
H030 Czestotliwo$¢ gtéwnego zrédia X [Hz] W kodzie tym jest wys$wietlana czestotliwo$¢ gléwnego zrédta X A
HO31 Cazestotliwosé pomc:]:nlczego zrodia Y W kodzie tym jest wyswietlana czestotliwo$¢ pomocniczego zrédta Y A
H036 taczny czas zasilania [h] Jest to suma czasu w ktérym przemiennik byt pod zasilaniem A
H037 taczny czas pracy [h] Jest to suma czasu w ktérym przemiennik byt w stanie pracy (RUN) A
Legenda:
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Spis kodéw funkcyjnych E600

Rezystor hamujacy opcja

Zasilanie 3-fazowe
AC400V 50/60Hz

Multifunkeyjne wyjscie
przekaznikowe 10A 125VAC
NO/NC: 3A  250VAC/30VDC

Multifunkcyjne zaciski
wejsé cyfrowych

Wyjscie multi-analog
(napigciowe): 0~10V
Multifunkeyjne
wyjscie cyfrowe

Wejscie 22kanw
analogowe [g=20mA—

Modbus RS485

Diagram dla polaryzacji NPN

i@ Przewod obwodu zasilania )
. \| Przewod ekranowany
IQ Przewod obwodu sterowania

_Przywracanie nastaw fabrycznych: F160=1
Zrédfo zadawania czestotliwosci Al1: F203=1
Sterowanie 2-przewodowe TYPU 1: F208=1

Opis gniazda klawiatury

Pins 1 2 3 4 5 6 7 8
Sygnat Rarezerwowane 5V || GND GND | Sygnat 1| Sygnat 2| Sygnat 3| Sygnat 4

Schemat dla zasilania 3-fazowego

Prad RMS Prad Prad Wymiary Przekré]
TvP Moc |wejSciowy dla wyjciowy zabezpieczenia Kod Wymiary obud. (AxBxH)| montazowe przewodu Sprawnos¢
[kW] | 230V/400V Al wejsciowego | obudowy [mm] (WxL) [mm2] [%]
[A] [A [mm]

E600-0002S2 | 0.2 3 1.5 B6 1.5 94
E600-0004S2 | 0.4 5 25 B10 1.5 94
E600-000752 | 0.75 9 45 B16 at 88x145x149 70x138 25 94
E600-0015S2 1.5 15 7 B20 25 94
E600-0002S2 | 0.2 3 1.5 B6 1.5 94
E600-0004S2 | 0.4 5 25 B10 1.5 94
E600-0007S2 | 0.75 9 4.5 B16 Q2 107x163x180 88x170 25 94
E600-0015S2 1.5 15 7 B20 25 94
E600-002282 | 2.2 22 10 B25 4.0 94
E600-0002T3 | 0.2 0.75 0,6 B2 Q1 88x145x149 70x139 1.5 94
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E600

E600-000473 | 04 745 12 B4 5 9
E600-0007T3 | 0.75 24 2 B4 15 o4
E600-0015T3 | 1.5 48 4 B10 25 o4
E600-0002T3 | 0.2 0.75 06 B2 15 94
E600-0004T3 | 0.4 1.45 12 B4 15 o4
E600-0007T3 | 0.75 24 2 B4 15 o4
E600-0015T3 | 1.5 48 4 B10 25 94
E600-0022T3 | 2.2 75 65 B10 @ 107>163x180 88x170 25 o
E600-0030T3 | 3.0 8.5 7 B16 25 o4
E600-0040T3 | 4.0 1 9 B16 25 94
E600-0055T3 | 5.5 14 12 B25 4.0 o4

Uwagi: Dobér zabezpieczen dotyczy zaréwno bezpiecznikéw topikowych jak i automatycznych o charakterystyce typu ,B". Dopuszcza
sig tez zabezpieczenia o charakterystyce typu ,C”, dobér pradowy jak w tabelce powyzej
Podane prady wejsciowe RMS sg wartosciami przyblizonymi dla bezposredniej sieci zasilajacej o zdolnosci zwarciowej 20kA. Jesli
chcemy zmniejszy¢ prad RMS nalezy zastosowac dtawiki sieciowe 4%.

A

o ® o]

-\m

|/

Klucz oznaczenia modeli serii EG00
Przyktad oznaczenia modelu — przemiennik czgstotliwosci z zasilaniem jednofazowym o mocy 0,75kW serii E600.

E600

007

S2

E600_pl_ver.20230810PL_2022122902A

Rodzaj zasilania:

S2 - zasilanie 1f 220~240VAC
T3 - zasilanie 3f 280~480VAC

Moc urzadzenia

Oznaczenie

0004 0007 0015

Moc [kW]

04 0,75 1,5

Seria urzadzer

®
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E600

us F2 AGO1 B1 R3

—L Rodzaj filtra R3 Klasa filtra C3 Uwagi 1
Rodzaj i B1 F d Uwagi 2
Rodzaj klawiatury AGO3 | Klawiatura LED, wersja angielska | Uwagi 3
Rodzaj F2 Modbus, na listwie Uwagi 4
Rodzaj y us UL +CE Uwagi 5
Kod obudowy Q2 Obudowa Q2

Aplikacja ster ia w ukiadzi tylacji:

F106 — 2 (tryb sterowania skalarny)

F111 — 50 (maksymalna czestotliwo$¢ wynika z zapotrzebowania na wydajno$¢ wentylatora, oraz mozliwosci obcigzenia silnika i

przemiennika)

F112 — 0 (minimalna czestotliwo$¢ wynika z charakterystyki wydajnosci wentylatora oraz
chtodzenia silnika (zazwyczaj to 35Hz). W tym kodzie ustawiana dla sterowania cyfrowego,
dla sterowania analogowego w kodzie F401)

F114 — 30 czas przyspieszania ustawi¢ na tyle dtugi, aby nie dochodzito do przecigzenia
F115 — 60 czas zwalniania powinien by¢ dlugi poniewaz bezwiadno$¢ uktadéw
wentylatorowych jest duza i generowana przez silnik energia musi zosta¢ rozproszona w
samym przemienniku.

F118 — 50 (czestotliwo$¢ znamionowa zasilania silnika)

F137 — 1 (charakterystyka kwadratowa)

F143 — 7 (pomniejszona warto$¢ napiecia w punkcie, ogranicza moment rozruchowy)

F600 — 1 (hamowanie DC przed startem) lub F613=1 (lotny start), F614=2 (tryb lotnego
startu)

F602 — 4 (warto$¢ skutecznosci napiecia hamowania przed startem) [%]

F604 — 30 (czas hamowania DC) [s]

F607 — 1 (automatyczny dobor parametréow dynamicznych napigcia i pradu w przypadku
przecigzenia)

Dla regulacji czgstotliwosci >1,2*czestotliwosci znamionowej silnika sugerujemy F607=0
F608 — 140 (prad graniczny automatycznej korekcji parametréw) [%]

F609 — 140 (napiecie graniczne automatycznej korekcji parametrow) [%]

F610 — 40 (czas korekgji) [s]

F707 — (ustawi¢ odpowiednig warto$¢, aby zabezpieczy¢ silnik przed przecigzeniem) [%]
F737 — 1 (programowe ograniczenie pradu)

F738 — 1,70 (wspdiczynnik ograniczenia pradu)

F753 — 0 (silnik bez obcego chtodzenia)

F801 — moc silnika

F802 — napigcia zasilania silnika

F803 — prad znamionowy silnika

F805 — predko$¢ znamionowa silnika

F810 — czestotliwo$¢ znamionowa silnika

Aplikacja ster ia PID w ie pompowy

Zworki wej$¢ analogowych:
- 1 zworka do géry (OFF)

- 2 zworka do géry (OFF)
- 3 zworka do gory (ON)
- 4 zworka do géry (ON)

F106 — 2 (tryb sterowania)

F111 — 50 (max czestotliwosc¢)

F112 — 0 (minimalna czestotliwo$¢)

F114 — 30 (czas przyspieszania)

F115 — 10 (czas zwalniania)

F118 — 50 (czestotliwo$¢ znamionowa zasilania silnika)

F137 — 0 (liniowa charakterystyka pracy)

F203 - 9 (sterowanie PID)

F208 — 1 (start / stop, zwarcie / rozwarcie CM — DI3)

F401 — 2 (okreslenie minimalnej warto$ci sygnatu analogowego, tutaj jest to 4mA)
F607 — 1 (automatyczny dobor parametréw dynamicznych w przypadku przecigzenia)
F608 — 140 (prad graniczny automatycznej korekcji parametréw)

F609 — 140 (napigcie graniczne automatycznej korekcji parametréw)
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F610 — 60 (czas korekcji)

F707 — (ustawi¢ odpowiednig wartos¢, aby zabezpieczy¢ silnik przed przecigzeniem)
F707=((prad silnika)/prad przemiennika)*100%)

F737 — 1 (programowe ograniczenie pradu)

F738 — 1,75 (wspdiczynnik ograniczenia pradu)

F741 - 1 (kontrola wejscia analogowego)

F753 — 0 (silnik bez obcego chtodzenia)

F801 — moc silnika

F802 — napiecia zasilania silnika

F803 — prad znamionowy silnika

F805 — predko$¢ znamionowa silnika

F810 — czestotliwo$¢ znamionowa zasilania silnika

FA00 - 0 (pojedyricza pompa)

FAO1 — 0 (zrodto zadawania FA04)

FA02 — 1 (zrédto sprzgzenia PID Al1)

FAO03 — 80 (wyznaczy¢ maksymalng warto$¢ sprzezenia czyli maksimum ci$nienia)
FA04 - obliczy¢ wedtug wzoru (dla przyktadu 70%)

FA05 — 60 (wyznaczy¢ minimalng warto$¢ sprzezenia czyli minimum ci$nienia , bardzo wazne dla aktywnej funkcji uspienia)
FA06 — 1 (ujemne sprzgzenie)

FAO07 — 0 (aktywna funkcja u$pienia)

FA09 — 30 (minimalna czestotliwos¢ dla PID)

FA10 — 60 (czas opdznienia uspienia)

FA11 — 2 (czas opoznienia aktywacji)

FA12 — 50 (max. czgstotliwo$¢ PID)

Pozostate kody z zakresu FA nalezy ustawi¢ w zaleznosci od potrzeb obiektowych.

Podtgczenie:

- zworka pomiedzy GND i CM

- przetwornik podtgczony pomiedzy 24V i Al1

Nalezy pamieta¢ o biegunowosci przetwornika czyli 24V pod ,+" przetwornika, a Al1 pod ,—* przetwornika.

@ ,_CTI\/I_\ [AI|  [GND |

+ -
Przetwornik

Obliczanie parametru FA04 dla sygnatu sprzezenia 4-20mA:

wzor: (max — min) / 10=(warto$¢ zadana — min) / X

max - maksymalna warto$¢ przetwornika ci$nienia np.: 6bar
min — minimalna warto$¢ przetwornika cisnienia np.: 0Bar
warto$¢ zadana np.: 4,2bar

(6-0)/ 10=(4,2-0)/ X

6/10=4,2/X

6X=42

6X=42

X=7

FA04=X*10=70%

Co do szczegétéw prosimy odnosi¢ sie do peinej petnej instrukcii w wersji papierowej lub dostepnej na stronie
internetowej:www.hfinverter.com

Przyktadowe aplikacie nalezy traktowac¢, jako przyktady ustawien. Dodatki stanowig pomoc i majg zwracaé uwage na wazne kody. Nie
zwalnia to aplikanta od zapoznania sie z petng instrukcig oraz z posiadania wiedzy na temat techniki napedowej i aplikacji ktére
wykonuije. Podane wartoéci nalezy zweryfikowac¢ z rzeczywistym uktadem!

Notatki:
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